שאלון בחינה בקורס: גיאומטריה דיפרנציאלית ואנליטית (88-201)
שם המרצה: פרופ' מיכאל כץ

סמסטר ב',  מועד א': 27.06.12   
יש לנמק ולהצדיק את כל התשובות.
משך הבחינה: שלוש שעות.
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1. מצא פרמטריזציה של משטח סיבוב המתאים 
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2. הגדר עקמומיות ממוצעת 
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3. חשב את עקמומיות ממוצעת של משטח 
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 משטח סיבוב המתקבל על ידי סיבוב של 
[image: image11.wmf]C

 מסביב לציר-
[image: image12.wmf]z

, כך שעקומה 
[image: image13.wmf]C

 היא תת-קבוצה של 
[image: image14.wmf]3

M

Í

¡

.
1. מצא פרמטריזציה במהירות יחידה 
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2. חשב את עקמומיות  Gauss  
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3. נתבונן ב 
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 כאשר עקמומיות  Gauss 
[image: image25.wmf]K

 של 
[image: image26.wmf]M

 היא מקסימלית. 
4. מצא נקודות 
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 היא מינימלית ונקודות על 
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 היא אפס.
3. הביטוים הבאים משתמשים בסימון חיבור של  Enstein  .  לפשט ככל האפשר את הביטוים הבאים:                  
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4. יהי 
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1. הגדר מושג  של רגולריות של 
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2. הוכח שהביטוי 
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 הוא סימטרי באידקסים-
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3. בטא את הביטוי 
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 במונחים של מקדמי המטריקה ונגזרותיה.
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 הוא פרופורציונלי לוקטור 
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.  מצא משוואה דיפרנציאלית מתקיימת על ידי הרכיבים 
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 ונתבונן במטריקה 
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1. תנו ארבעה שיטות חישוב של עקמומיות Gauss של מטריקה של משטח במרחב 
[image: image53.wmf]3

¡

.
2. להבהיר איזה מהשיטות חלים לגבי מטריקה 
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3. חשב את עקמומיות  Gauss של מטריקה 
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